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II. QUÁ TRÌNH ĐÀO TẠO

1. Đại học:

Hệ đào tạo: Chính quy


Nơi đào tạo: Đại học Vinh
Ngành học: Điện tử viễn thông



Nước đào tạo: Việt nam


            Năm tốt nghiệp: 2010
Bằng đại học 2:




Năm tốt nghiệp: 

2. Sau đại học

· Thạc sĩ ngành/chuyên ngành: Điều khiển và tự động hóa


Năm cấp bằng: 2013                                       Nơi đào tạo: Học viện Kỹ thuật quân sự
· Tên luận văn: Thiết kế hệ nhúng ứng dụng họ vi điều khiển ARM
· Tiến sĩ chuyên ngành: Phân tích hệ thống, điều khiển và xử lý thông tin

Năm cấp bằng: 2019                                       Nơi đào tạo: Đại học Năng lượng Moscow
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	1. Tiếng Anh
2. Tiếng Nga
	Mức độ sử dụng: Khá
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III. QUÁ TRÌNH CÔNG TÁC CHUYÊN MÔN

	Thời gian
	Đơn vị công tác
	Công việc đảm nhiệm

	2010-2012
	Khoa Điện tử Viễn thông, Đại học Vinh
	Giảng viên

	2013-2018
	Trường Đại học Quốc gia nghiên cứu năng lượng Moscow
	Nghiên cứu sinh

	Từ 03/2019-nay
	Viện Kỹ thuật và Công nghệ, Đại học Vinh
	Giảng viên
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1. Các đề tài nghiên cứu khoa học đã và đang tham gia (thuộc danh mục Hội đồng Chức danh giáo sư nhà nước quy định):
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	Tên đề tài nghiên cứu 
	Năm bắt đầu/Năm hoàn thành
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	1
	Thiết kế bộ thí nghiệm vi điều khiển phục vụ đào tạo
	2010-2011
	Cấp trường
	Thành viên

	2
	Thực hiện mã hóa AES trên nền FPGA
	2011-2012
	Cấp trường
	Thành viên

	3
	Nâng cao chất lượng dạy học các học phần thực hành thí nghiệm thuộc bộ môn điều khiển tự động của khoa Điện tử viễn thông
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	Cấp trường
	Thành viên
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	TT
	Tên tác giả
	Năm công bố
	Tên công trình
	Tên tạp chí

	1
	Dang Thai Son; Mai The Anh; Duong Dinh Tu; Le Van Chuong; Ta Hung Cuong; Ho Sy Phuong
	2021
	The Practice of Mapping-based Navigation System for Indoor Robot with RPLIDAR and Raspberry Pi
	2021 International Conference on System Science and Engineering (ICSSE)

	2
	The Anh Mai, Thai Son Dang, Dinh Tu Duong, Van Chuong Le & Santo Banerjee
	2021
	A combined backstepping and adaptive fuzzy PID approach for trajectory tracking of autonomous mobile robots
	Journal of the Brazilian Society of Mechanical Sciences and Engineering

	3
	The Anh Mai ; Thai Son Dang ; D.N. Anisimov ; Ekaterina Fedorova
	2019
	Fuzzy-PID Controller for Two Wheels Balancing Robot Based on STM32 Microcontroller
	2019 International Conference on Engineering Technologies and Computer Science (EnT), Moscow, Russia, 2019, pp. 20-24, doi: 10.1109/EnT.2019.00009.

	4
	The Anh Mai, , D. N. Anisimov, Thai Son Dang, Van Nam Dinh
	2018
	Development of a microcontroller-based adaptive fuzzy controller for a two-wheeled self-balancing robot
	Microsyst Technol 24, 3677–3687 (2018). https://doi.org/10.1007/s00542-018-3825-2

	5
	Anisimov D.N., Mai The Anh
	2017
	A Two-Level Fuzzy System for Control of Dynamic Objects
	MPEI Vestnik. 2017; 4: 101—109. (in Russian). DOI: 10.24160/1993-6982-2017-4-101-109.

	6
	Anisimov D.N., Mai The Anh
	2017
	Dynamic Properties of the Fuzzy Control Systems Based on the Relational Models
	Mekhatronika, Avtomatizatsiya, Upravlenie. 2017;18(5):298-307. (In Russ.) https://doi.org/10.17587/mau.18.298-307

	7
	D. N. Anisimov, Thai Son Dang, Santo Banerjee, The Anh Mai
	2017
	Design and implementation of fuzzy-PD controller based on relation models: A cross-entropy optimization approach
	The European Physical Journal Special Topics

	8
	Anisimov D. N., Mai The Anh
	2017
	Turning of fuzzy-PD controller for stabilization of the two-wheeled platform
	Современные технологии в задачах управления, автоматики и обработки информации: Сб. тр. XXVI междунар. науч.-техн. конф., ИД «Медпрактика», pp 77, 2017.

	9
	Anisimov D. N., Mai The Anh
	2017
	Анализ автоколебаний в нечетких системах управления
	Информатика: проблемы, методология, технологии: сб. мат-лов XVII междунар. науч.-метод. конф, ООО «Вэлборн», pp 283-288, 2017

	10
	Mai The Anh, Anisimov D. N.
	2016
	Анализ влияния различных параметров настройки на работу нечеткого ПД-регулятора
	Радиоэлектроника, электротехника и энергетика: Двадцать вторая Междунар. науч.-техн. Конф.  Студентов и аспирантов, Издательский дом МЭИ, pp 271, 2016

	11
	Anisimov D. N., Mai The Anh
	2016
	Fuzzy-PD controller tuning for boiler drum water level control system.
	Современные технологии в задачах управления, автоматики и обработки информации: Сб. тр. XXV Междунар. науч.- техн. конф., М.: Технология, pp 77, 2016

	12
	Anisimov D. N., Mai The Anh
	2016
	Алгоритм настройки нечеткого логического регулятора на основе исследования его динамических свойств
	Информатика: проблемы, методология, технологии: И74 сб. мат-лов XVI междунар. науч.-метод. конф, Изд-во «Научно-исследовательские публикации», pp 20-25, 2016

	13
	Anisimov D. N., Mai The Anh
	2016
	Design of Fuzzy System for Control of Water Level in a Boiler Drum
	Proceedings of the International Academic Forum AMO – SPITSE – NESEFF, Publishing «Universum», pp 47-48, 2016

	14
	Mai The Anh
	2016
	On one approach to tuning of fuzzy logic controller
	Automation, Mechatronics, Information Technologies : материалы VI Междунар. науч.-техн. интернет-конф. молодых ученых, Изд-во ОмГТУ, pp 195-200, 2016

	15
	Anisimov D. N., Fedrova Ekaterina, Mai The Anh
	2015
	On an Influence of Linguistic Variables Terms Membership Functions Turndown on Dynamics of Fuzzy Control Systems
	Современные технологии в задачах управления, автоматики и обработки информации: Тр. XXIV Междунар. науч.-техн. конф., Издательский дом МЭИ, pp 119-120, 2015

	16
	Mai The Anh
	2015
	Разработка программного комплекса, реализующего нечеткий регулятор
	Радиоэлектроника, электротехника и энергетика: Двадцать первая Междунар. науч.-техн. конф. Студентов и аспирантов, Издательский дом МЭИ, pp 69, 2015

	17
	Anisimov D. N., Mai The Anh, Novikov V.N., Fedrova Ekaterina
	2015
	Исследование процессов в системах автоматического управления, основанных на нечетком логическом выводе
	Проблемы автоматизации и управления в технических системах: сб. ст. Междунар. науч.-техн. конф., Изд-во ПГУ, pp 3-5, 2015

	18
	Anisimov D. N., Mai The Anh
	2015
	Моделирование процессов в нечетких системах управления
	Мат-лы XV Междунар. науч.-метод. конф. «Информатика: проблемы, методологии, технологии», Издательский дом ВГУ, pp 374-378, 2015

	19
	Mai Thế Anh, Tạ Hùng Cường
	2012
	Tính toán động học và mô phỏng 3D robot TERGAN-45
	Tạp chí Khoa học Trường đại học Vinh
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